YASA-BLDC-720W-48V

Yiiksek Verimli BLDC Motor Siiriicli EmH u a

720W-48VDC

En son vyeniligimiz olan Yiksek Verimli BLDC Motor
Surlicli, uygulamalarinizi yeni zirvelere tasimak igin 720W, 48VDC

tasarlanmis glicli bir ¢dzimdir. Olaganisti 720W cikis

glcu ve 48V gallsma geri”mi ile 15 Amper tepe akimi Yiiksek Verimli BLDC Motor Surlicimz ile imkanlari kesfedin ve projelerinizi
destegi sunan bu motor siriicl, en yiksek performans ve yeni ufuklara tasiyin. Bu veri sayfasi, bilingli bir karar vermeniz icin ayrintil
verimlilik icin gelistirilmistir. teknik 6zellikler, 6ne gikan ozellikler ve uygulama bilgileri sunar. Motor

kontrol deneyiminizi bir Ust seviyeye ¢ikarin — en iyisini segin, yeniligi segin!

teknoloji

Fircasiz DC (BLDC) motorlarinizin tim potansiyelini
ortaya c¢ikarin. Modern endistriyel ve otomasyon

Giris Gerilimi 12-48VDC
sistemlerinin ihtiyaglarini karsilayacak sekilde titizlikle Komitasyon Yontemi 6-step pulse
Uretilen bu sirlcd, ister robotikte, ister Uretimde, ister Miaksimum Giris Akim 15A (Tx=100°C)
hassas motor kontroliine dayali herhangi bir sektérde olun, Devre Caligma Sicaklig 0/+70°C
esi benzeri gorilmemis bir verimlilik ve gilvenilirligin Pozisyon Sensoril Girisi Hall-Effect (3 phase)
anahtanf“r' Asiri Sicaklik Koruma Limiti 100°C

Temel Ozellikler: Asiri Akim Koruma Limiti 20A DC input
Yiksek Gii¢ Cikisi: En zorlu uygulamalarinizin gereksinimlerini Suriict Sicakhgl, DC Giris Akimi ve DC Opsiyonel olarak SD kart ile
karsilamak icin 720W’a kadar gtig Uretir. Girig Gerilimi Veri Kaydi 2 aya kadar kayit imkani

Genis Girig Gerilimi: BLDC siiriicti, 12V ile 48V DC arasinda genis bir
girig gerilimi araliginda gahsabilir.
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8A Surekli Girig DC Akimi: 8 Amper stirekli akimla kesintisiz ¢alisma m‘—i E} m;—i E} mus% E} v

deneyimi sunar, boylece akici ve hassas kontrol saglanir.
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Enerji Verimliligi: Motor siricimiz, enerji tiketimini azaltirken w
w Jao . . . apews sw2 sw4 SwWé

performanstan 6diin vermeden maksimum enerji verimliligi _|E _+E —IE

saglamak igin tasarlanmistir. i il i

Kompakt Tasarim: Sik ve kompakt form faktori, mevcut
sistemlerinize kolayca entegre edilmesini saglar ve degerli alan
tasarrufu sunar.

Uygulamalar:
Robotik: Hassasiyet ve ceviklik gerektiren yiksek performansli
robotik sistemler igin miikemmel bir ¢ozimddr.

Otomasyon: Otomatik makinelerde glvenilir ve verimli motor
kontrolii saglar.

Elektrikli Araglar: Elektrikli scooter, bisiklet veya diger kiglk
elektrikli araglari giivenle galistirir.

Endiistriyel Makineler: Gelismis motor sirliciimizle endustriyel
makinelerin ve ekipmanlarin performansini artirin.
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+Vin Ma
-Vin — Mb
C_ — Mc
Direction || Hall-a
GND — K Hall-c
Analog Input — 1 Hall-b
+5V = K GND
Enable Hall-Supply
J1 Konnektori
1 +Vin +Input (Main Supply) DCinput + (48V’a kadar)
2 -Vin - Input (Main Supply) DCinput - (GND)
3 Direction + Logic Input When the pins are shorted, the motor shaft direction changes. (Pinler kisa
4 Direction - Logic Input devre yapildiginda motor mili yon degistirir.)
5 GND POT | Supply When an analog input voltage of up to 5V is applied, the speed changes in
6 Analog Input POT | Analog Input direct proportion. If y.ou want to control speed witI.'\.a potle.ntiometer,
connect the POT to pins 5, 6 and 7.( 0-5V analog giris gerilimi
7 | +5V POT | Supply

uygulandiginda hiz, dogrusal orantili olarak degisir. Hizi potansiyometre ile
kontrol etmek istiyorsaniz, potansiyometreyi pin 5, 6 ve 7’ye baglayin.)

8 Enable Logic Input When +5V is applied to the enable pin, the BLDC motor driver is activated.
The circuit does not work when left idle or connected to GND. (+5V enable
pinine uygulandiginda BLDC motor sirtci aktif olur. Devre bosta
birakildiginda veya GND’ye baglandiginda ¢alismaz.)

J2 Connector

1 Ma Output Motor Phase-A Output

2 | Mb Output Motor Phase-B Output

3 | Mc Output Motor Phase-C Output

4 Hall-A Logic Input Hall-A Sensor Input

5 | Hall-C Logic Input Hall-C Sensor Input

6 | Hall-B Logic Input Hall-B Sensor Input

7 | GND GND Supply Hall Sensor Supply Ground
8 | Hall-Supply +5V Supply Hall Sensor Supply +5V
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MECHANICAL DIMENSIONS

3T LN 3 7

62.5 mm
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