CV20 Serisi Mini Tip VFD
Kinco tarafindan iiretilen CV20 serisi Degisken Frekans Siirticiistinii kullandiginiz i¢in tesekkiir ederiz. CV20, yiiksek tork, yiiksek
dogruluk ve genis hiz ayar aralig1 elde etmek i¢in benzersiz bir kontrol yontemi kullanarak yiiksek performans gereksinimlerini
karsilar. Agir gii¢ sebekesine, sicakliga, neme ve tozlu ortama uyum saglayan, anti-tripping fonksiyonu ve yetenekleri ile diger
markalarin yaptig Giriinlere gore giivenilirligini 6nemli 6l¢iide artirarak 6n plana ¢ikiyor; Enkoder baglantis1 olmadan, giiclii hiz
kontrolii, esnek giris / ¢ikis terminali, darbe frekansi ayari, elektrik kesintisi ve ariza durumlarinda parametrelerini kaydetme, frekans
ayarlama kanali, ana ve yardimci frekans kontrolii vb. tim 6zellikleri ile yiiksek dogruluk ve karmagik siiriicii komutunun
gesitliliklerini 6n plana ¢ikarir. Aym zamanda OEM miisterilerine yiiksek entegrasyonlu toplam ¢oziim sunarken, sistem

maliyetlerini 5nemli oranda azaltmakta ve sistem giivenilirligini arttirmaktadir.

CV20, optimum PWM teknolojisi ve EMC tasarimu kullanarak diisiik giiriiltii ve EMI gereksinimlerini karsilayabilir.
Bu el kitab1, kurulum, kablolama, parametre ayarlari, sorun giderme ve giinliik bakim hakkinda bilgi saglar. CV20'nin
dogru kurulumunu ve ¢alismasini saglamak igin siiriiciiyii enerjilendirmeden once liitfen bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve dogru

yer /dogru kiside bulundurun.

Kutu A¢ilirken Dikkat Edilmesi Gerekenler

Paketi agtiktan sonra, Liitfen:

[ ] Nakliye esnasinda herhangi bir hasar alip almadigmni;
[ ] Siiriiciiniin iizerindeki model etiketini nominal degerlerin siparisinize uygunlugunu kontrol edin. Uriiniimiiz fabrikada

bityiik bir 6zenle imal edilir ve ambalajlanir. Herhangi bir hata varsa, litfen bize veya distribiitorlere bagvurun.

Kullanici elkitaby, siirekli iyilestirme siireci nedeniyle miisterilere haber verilmeksizin degistirilebilir



VFD Model Kurah

Uriin Tamtim:

CV20 - 4T- XXXXG-U-000

VFD kodu
CV: Mini Tip

J \_

ikinci Nesil

Haberlesme Portu:
None: Standart RS485
A: CAN Haberlesme

00: Standart model
..... Diger modeller

G: Sabit Tork

Besleme
1: 100V
2: 200V

L: Sabit Giig

Giig
0002: 200w

S: Tek Faz
T: Ug Faz

0004: 400w
0007: 750w
0015: 1.5kw

Genel Ozellikler

Bolim Agiklama

Belirlenmis voltaj ve | 4T:3-faz,380V~440V AC; 50Hz/60Hz
B frekans 28:Tek-faz,200V~240V;50Hz/60Hz

ois Izin  verilen voltaj | 4T: 320V ~460V AC;28:180V~260V; 1S: 90~132V
aralig1 Voltaj Tolerans1<<3%; Frekans: +5%
Belirlenmis voltaj 0~Belirlenmis giris voltaji
Frekans 0Hz~300Hz (0~800HZ 6zellestirilebilir)

s G tip: 1 dk belirlenmis akimin 150%’si kadar, 10 sn. Belirlenmis akimin
Asini yiik kapastesi 180%ni kadar:

Kontrol Kontrol Modu V/F Kontrol

Ogzellikleri Modiilasyon Mdou Uzay Vektor PWM Modiilasyonu




Baslangi¢ Torku

1 Hz Belilenmis torkun 150%’si kadar

Frekans Hasssiyeti

Dijital Ayar: Maks frekans x+0.01%;
Analog Ayar: Maks. frekans x+0.2%

Frekans Coziintirligi

Dijital Ayar: 0.01Hz;
Analog Ayar: Maks frekansx0.05%

Tork artis1

Manuel Tork Artirma :0%~30.0%

V/F pattern

4 patterns: 1 V/F curve mode set by user and

3 kinds of torque-derating modes (2.0 order, 1.7 order, and 1.2 order)

Kalkig/Durus Egrisi

Dogrusal kalkis/durus,
Dort farkls kalkig/durus zamani

Otomatik Akim

Smirlama

Caligma sirasinda olusan asirt akimi otomatik olarak smirlar

Calisma Komutlart

Caligma Paneli, Terminal, Haberlesme Kontroli,

Bu control modlari arasinda gegis yapmayi destekler.

Caligma
Fonksiyonu Frekans Ayari Dijital, Analog Voltaj/akim ayar1.
Yardimei frekans Support main and auxiliary setting(“+”,”-”, “min”, “max”)
Ayarlanan frekans, ¢ikis frekansi, ¢ikis voltaji, ¢ikis akimi v.b. yaklagik
LED Ekran Y . . ’ Y
Calisma 20 parametreyi gosterir.
Paneli Tus kilidi ve fonksiyon | Tuslarin tamamu yada bir boliimii kilitlenebilir.

se¢imi

Bazi tuslarin fonksiyonu tanimlanabilir.

Koruma Fonksiyonlari

Agik faz korumast (segilebilir), asir1 akim korumasi, asir1 voltaj korumast,

diisiik voltaj korumast, asir1 sicaklik korumasi, asir1 yiik korumast v.b.

Cevresel

Etkenler

Caligma bolgesi

Igerde, dogrudan giines 15181, toz, agindirict gaz, yanici gaz, yag buhari,

buhar ve damla igermeyen ortamda kurulu olmali.

Altitude

1000 m'nin {izerine ¢ikarildiginda, nominal ¢ikig akimi

1000 metrelik her artis i¢in% 10 diigecektir.

Ortam Sicaklig1

-10°C~40C, 40°C~ 50°C araliginda deger kaybeder.

Nem

5%~95%RH, yogunlasmayan nem




Vibrasyon

5.9m/s2 (0.6g)’den az

Saklama Sicaklig

—40C~+70C

Yap1

Koruma Smifi

P20

Sogutma Yontemi

Fan kontrolii ile hava sogutma

Montaj Yéntemi

Yiizey montaji

Verimlilik >90%
CV20 Serisi VFD Aciklamalar::
Belirlenmis Belirlenmis Belirlenmis Motor Giicil
VFD Modeli Kapasite Girig Akim Cikig Akimi
(kVA) (A) (A) (W)
CV20-2S-0004G 1.0 53 2.5 0.4
CV20-2S-0007G 1.5 8.2 4.0 0.75
CV20-2S-0015G 3.0 14.0 7.5 1.5
CV20-4T-0007G 1.5 34 23 0.75
CV20-4T-0015G 3.0 5.0 3.7 1.5
CV20-4T-0022G 4.0 5.8 5.5 2.2
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CV20-25-0004G~ CV20-258-0015G
Boyutsal Parametreler
VFD modeli Kasa Olgiileri (mm)
(G: Sabit tork yiikii; | Agirhik
Montaj
L: Fan ve Pompa w H D Wi H1 D1 T1 . (kg)
. Deligi(d)
Uygulamasi Igin)
CV20-25-0004G
CV20-28-0007G 68 132 | 131 56 120 - 12 5 0.8
CV20-28-0015G
CV20-4T-0007G
CV20-4T-0015G 100 | 151 128 89 140 - 9 5 1.0
CV20-4T-0022G




Caliyma Paneli Buton A¢iklamalar:

Buton Aciklama
A Deger veya fonksiyon arttirma
v Deger veya fonksiyon azaltma
MENU Programa giris yada gikis

Panel ¢aliyma modundayken, ilk basista vfd ¢alisir; ikinci basista vfd durur. VFD hata modundayken,

RUN/STOP
bu tusa basildiginda hata sifirlanir
SHIFT/ Kisa basista deger yada fonksiyon kodunda basamak degisir. 1sn’den fazla basildiginda fonksiyona
ENTER giris yapar yada deger kaydedilir.
Baglanti:

A Tehlike

- Kablolama yalnizca siiriiciiniin AC giicii kesildikten sonra yapilabilir, islem panelindeki tiim LED'ler kapanir ve en az 5
dakika beklenir. Ardindan, paneli kaldirabilirsiniz.

- Kablo baglantilar1 yalnizca sag alt taraftaki sarj gostergesinin kapali oldugunu ve ana devre gii¢ terminalleri + ve -
arasindaki gerilimin DC36V'un altinda oldugunu teyit ettikten sonra yapmalisiniz.

- Kablo baglantilari yalnizca egitimli ve yetkili kisiler tarafindan yapilabilir

- Acil durdurma veya giivenlik devrelerini baglamadan 6nce kablo baglantisin1 dikkatlice kontrol edin.

- Siiriiciiniin elektrigini vermeden dnce voltaj seviyesini kontrol edin, aksi takdirde insan yaralanmalari veya ekipman hasari

meydana gelebilir.




A Dikkat

- Kullanmadan 6nce AC Siiriiciiniin nominal giris voltajmin AC besleme gerilimine uygun olup olmadigimni kontrol edin.

- Stiriiciiniin dielektrik mukavemet testi fabrikada yapildi, bu yiizden tekrar yapmaniz gerekmez.

- Baglanabilecek fren direnci veya fren seti hakkinda boliim 2'ye bakin.

- AC besleme kablolarm siiriiciiniin U, V ve W terminallerine baglamak yasaktir.

- Topraklama kablolari, kesit alan1 3.5 mm2'den biiyiik olan bakir kablolar olmalidir ve topraklama direnci 10Q'dan diisiik
olmalidir.

-Siirtictintin i¢inde sizintt akimu vardir. Toplam sizinti akimu kullanim kosullarma bagl olarak 3.5mA’den biiyiktir.
Emniyeti saglamak i¢in siirlici ve motor topraklanmali ve kagak akim koruyucusu takilmalidir. B tipi RCD'yi se¢meniz ve
sizintt akimini 300mA'de ayarlamaniz 6nerilir.

- Asir1 akim korumast ve bakim girdisine kolaylik saglamak i¢in siiriicii bir devre kesici veya sigorta ile AC beslemesine

baglanmalidir.

Top of single-phase/3-phase| R/L1 | S/L2 | T/Ls | & |

Bottom [ U/T1_| VT2 [ W/T3 | & |




Terminal Ismi

Fonksiyon Agiklamasi

R/L1, S/L2. T/L3

Tek Faz 220V(R/L1, S/L2) veya Ug Faz 380VAC giris terminali

U/T1. V/T2, W/T3

3 Faz AC ¢ikis terminali

[

Toprak terminali




Braker

— R/L1 U/T1
3-Phase AC power— S/L.2 V/T2
— T/L3 W/T3 =
PE
- Main loop = PE for motor

Multi-function input 1
PE——

Multi-function input 2
LIRS )
Multi-function input 3 X3 Modbus rta

Multi-function input 4 O X4 RS485

Control loop

m.g’ — 2:+5v
3:485+
o COM e en 4:485-
_ i S:GND
- +10V
AT1
nalog input Al iy Ra
S COM Programable relay output
Re

Kontrol devresi terminallerinin diizeni asagidaki gibidir:

RAJRC [+1ov]avi] x1 [ x2 [ X3 [ x4 [cou] ’@‘

CV20 hakkinda olast ariza listesi. Ariza kodu E001’den E027’e kadar degisir. Bir hata olustugunda oncelikle, tabloyu control
edebilir ve tedarik¢inizden hizmet almadan hata detaylarini 6grenebilirsiniz.




Hatalar ve Coziimleri

Hata Hata Hataya Neden Olabilecek Sebepler Coziimler
Kodu Kategorisi
Hizlanma siiresi ok kisa Hizlanma siiresini uzatiniz
. Motor parametrelerini Auto-Tune ile
Motor parametreleri yanlis
ayarlaymniz
Kalkis - -
E001 Esnasinda Enkoder geri beslemeli galismada Enkoder ve baglantilarini kontrol ediniz
encoder hatasi
Asirt Akim
Stiriicii giicti ok diisiik Daha giiglii bir siiriicii seginiz
- o V/F egrisini kontrol edip ayarlaymiz, Tork
V/F egrisi uygun degil destegini ayarlaymiz
Yavaslama siiresi ¢ok kisa Yavaslama siiresini uzatmniz
Durus Yitk ok faZIagS;‘,SkyUk ataleti gok Uygun frenleme kitini baglaymiz
E002 Esnasinda - -
Asirt Akim Enkoder geri beslemeli galismada Enkoder ve baglantilarimni kontrol ediniz
encoder hatasi
Stiriicii giicti ok diisiik Daha giiglii bir siiriicii seginiz
Hizlanma /Yavaslama stiresi ¢ok kisa Hizlanma/ Yavaslama zamanini uzatiniz
Sabit Hiz Anormal yiik veya ani yiik degisimi Yiikii kontrol ediniz
E003 Calisma Diisiik AC besleme voltajt AC besleme voltajini kontrol ediniz
Stireginde Enkoder geri beslemeli ¢aligmada L.
Yiiksek Akim Enkoder ve baglantilarini kontrol ediniz
encoder hatasi
Stiriicii giicti ok diisiik Daha giiglii bir siiriicii seginiz
E004 Kalkis Anormal AC besleme voltaji Giig beslemesini kontrol ediniz
Esnasinda . .
Yitksek Voltaj Hizlanma siiresi ¢ok kisa Hizlanma siiresini uzatiniz
E005 Durus Yavaslama siiresi ¢ok kisa (Uretilen Yavaslama siiresini uzatmniz
Esnasinda enerji refernsma gore)
Yitksek Voltaj Yiik ve yiik ataleti ok biiyiik Uygun frenleme kitini baglayiniz
Sabit Hiz ASR parametreleri yanhs (Vektor A5 grubu ASR parametreleri kismima bakiniz
E006 Calisma control moda galigma esnasinda)
Siirecinde

Hizlanma /Yavaslama stiresi ¢ok kisa

Hizlanma/ Yavaglama siiresini uzatmiz




Hata Hata Hataya Neden Olabilecek Sebepler Coziimler
Kodu Kategorisi
Yiiksek Voltaj Anormal AC besleme voltaji Giig beslemesini kontrol ediniz
Giris voltajinda anormal degisim Giris voltajin sabitleyiniz
Yiik ataleti ok biiyiik Uygun frenleme kitini baglayiniz
E007 Yiiksek Voltaj Anormal AC besleme voltaji Gii¢ beslemesini kontrol ediniz yada servise
gonderin
E008 Giris Faz1 R, S, T fazlarindan herhangi biri Kablolamay: ve tesisati control edin.
Eksik bulunamadi AC besleme voltajmi control edin
E009 Cikis Faz U, V, W fazlarindan herhangi biri Stiriicii ¢ikis baglantisini kontrol edin. Kablo ve
Kayb1 bulunamadi motoru control edin.
3 Faz arasi yada faz-notr arasi
Tekrar kablolama yapm ve motor yalitimmin iyi
kisa devre : .
oldugundan emin olun
Ani agir1 akim Bakiniz EO01~E003
Hava deligi tikali yada fan ¢aligmiyor Hava deligini temizleyin yada fan1 degistirin
Asirt sicaklik Ortam sicakligini diisiiriin.
Kablolar yada control kartt konnektrii Kontrol edin ve yeniden kablolama yapimn
E010 IGBT bosta
Korumalart Akim dalgalanmasi nedeni ile olusan
cikis Kablolamay1 control edin
faz kayb1
Yardimei giig kaynag arizali yada
IGBT Servise gonderin
Stiriicii voltaji ¢ok diisiik
IGBT kopriisiinde kisa devre Servise gonderin
Kontrol kart1 anormal ¢alisma Servise gonderin
Ortan sicakligini
Ortam sicaklig1 ¢ok yiiksek
IGBT Modiil greoryH diisiiriin
E011 SOgl_l.tUCUSU Hava deligi tikali Hava deligini temizleyin
Yiiksek
Sicaklik Fan ¢alismiyor Fani degistirin
IGBT modiilii anormal Servise gonderin
E012 Dogrultucu Ortam sicaklig1 ¢ok yiiksek Ortan sicakligini




Hata Hata Hataya Neden Olabilecek Sebepler Coziimler
Kodu Kategorisi
Sogutucusu diisiiriin
Yiiksek . O - -
Srcaklik Hava deligi tikanmig Hava deligini temizleyin
Fan ¢alismiyor Fan1 degistirin
Motor parametreleri yanlis Motor parametrelerini Auto-Tune ile ayarlaymn
Daha giiclii bir sirtich
Cok agr yiik aha giiglii .bll’ stirticti
segin
o . - DC frenleme akimini azaltin ve frenleme
EO13 SUFU;}_JkASl“ DC frenleme akimi gok biiyiik siiresini uzatin
i
Kalkig zamani1 gok kisa Kalkis zamanini uzatin
Diisiik AC besleme voltaji AC besleme voltajimni control edin
Uygunsuz V/F egrisi V/F egrisini veya t.ork giiglendirme
parametresini ayarlayin
Uygunsuz Motz;gislrl yik koruma Motor agir1 yiik koruma esigini degistirin
Motor kitlendi veya ygkte ani artig Yiikii control edin.
gergeklesti.
- Standart bir motor agir yiikde ve . .
E014 Motg;::slrl diisiik hizda UZlfl’l si}i,reli Motor bu sekllf:le uzun siire galisacak ise 6zel
bir motor kullanin.
calignustir.
AC besleme voltaji diisiik AC besleme voltajini control edin.
Uygunsuz V/F egrisi V/F egrisini veya tF)rk giiglendirme
parametresini ayarlayin
Harici . o ..
EO015 Ekipman Acil durumla surucuyu durdurmak igin Harici hata kaldirildiysa terminali ¢ikartin.
kullanilan terminal kapali.
Hatas1
EEPROM . . 5 ¢
E016 Okuma/Yazma Konrtol parametreleri Okuma/Yazma Reset igin STOP/RST . a basmn.
H hatasi Servise génderin
atast
E017 Haberlesme Ayarlanan siire gok kisa b3.02 parametresini 0 yapin, Cihaz aramasi
Zaman Agimi1 yapmaz
AC besleme voltaji diisiik AC besleme voltajini control edin.
E018 Kontaktor

Kapali Degil

Kontaktor arizaland:

Ana devredeki kontaktorii degistirip servise
gonderin




Hata Hata Hataya Neden Olabilecek Sebepler Coziimler
Kodu Kategorisi
Yumusak kalkis direnci arizali Yumusak kalkis dlre“ncml .deglstlrm ve servise
gonderin
Kontrol devresi arizali Servise gonderin
Giris faz1 yok R, S, T baglantisini control edin.
Kontrol devresindeki baglant veya . . <
Konnektérlerde sorun var. Kontrol edin ve yeniden baglayin
Akim - . -
Algilama Yardimer giig kaynag arizali Servise génderin
E019 )
Devresi Hall sensor is damaged Servise gonderin
Arizali
Amplifikasyon devresi anormal Servise gonderin
Hatay: sifirlamak i¢in STOP/RST tusuna basin
. Cok fazla parazit var. veya gii¢ kaynagmin girisinin dniine filter
£020 Sistemsel baglayn.
Parazit Kontrol kartindaki DSP béliimiind,
ontrol kartindaki Sliimiinde - .
Yazma/Okuma hatast STOP/RST tusuna basin veya servise génderin
Panel parametrelerini giincelleyin ve versiyonu
Panel parametreleri tamamlanmadi tanimlaymn. Oncelikle b4.04 parametresini 1
Parametre veya parametre versiyonu ana kontrol yapip parametreleri indirin ve sonra b4.04
E023 Kopyalama kart1 ile ayn1 degil. parametresini 2 veya 3 yapip parametreleri
Hatasi yikleyin.
Panel EEPROM’u arizal1. Servise gonderin.
Manuele gore parametreler uyumsuz Parametreleri listeye gore dogru sekilde
ayarlanmig ayarlaym
. Otomatik ayarlama geri alma - . . oo
Otoamatik isleminde engellenen islem Yasaklanan geri alma isleminden vazgegin
E024 Ayarlama -
Hatast Motor baglantilarini control edin
Otomatik ayar zaman asimi A0.10°da ayarlanan degeri kontrol edin(Frekans
st limit), Ayarlanan frekanstan diisiik olup
olmadigindan emin olun
E026 Sur]g:;:b\l(uk Yiik kayboldu veya azaldi Yiik durumunu kontrol edin
E027 Fren Unitesi Fren tiipii arizaland1 Servise gonderin

Hatas1




Parametre Listesi:

i(:)x;l;snyon isim Agiklamalar Birim ll;zbgre]fia ‘ Degisim ‘ Deger Araligt
Grup A0: Temel Calistirma Parametreleri
A0.00 Kullanicr Sifresi 0: Sifresi Korumas: Yok 1 0 o 0~FFFF
Diger:Kullanic1 Sifresi
A0.01 Kontrol Modu 0:Ayrilmig 1 0 X 0~2
1: Ayrilmig
2: V/F Kontrol
A0.02 Ana Referans Frekans 0: A0.03 Dijital Ayar 1 0 o 0~5
Se¢imi 1: Analog Giris
2: Ayrilmig
3:Potansiyometre
A0.03 Dijital Modda Calisma A0.11~A0.10 0.01H 50.00 o 0~3000
Frekansi Araligi
A0.04 Calistirma Yontemi 0: Panel Kontrolii 1 0 o 0~2
Se¢imi 1: Terminal Kontroli
2: Haberlesme Kontrolii
A0.05 Calisma Yonii Ayari 0: Tleri 1: Geri 1 0 o 0~1
A0.06 Kalkig Zamani 1 0.0~6000.0 0.1S 6.0s o 0~60000
A0.07 Durus Zamani | 0.0~6000.0 0.1S 6.0s o 0~60000
A0.08 Maksimum Cikig Frekanst | 50Hz~ 300.00Hz 0.01Hz 50.00 X 0~30000
A0.09 Maksimum Cikis Voltaji 0~480 v VFD’s X 0~480
rated
values
A0.10 Frekans Ust Limit Degeri | A0.11~A0.08 0.01Hz 50.00 o 0~30000
A0.11 Frekans Alt Limit Degeri | 0.00~A0.10 0.01Hz 0.00 o 0~30000
A0.12 Ana Calisma Frekansi 0.00~300.00Hz 0.01Hz 50.00 o 0~30000
A0.13 Tork Arttirma 0.0%(Auto), 0.1%~30.0% 0.1% 0.0% o 0~300
Group Al : Start and stop parameters
A1.00 Baslangi¢ Modu 0: Baslangis Frekans ile 1 0 X 0~2
Baslayarak
1: Fren Agip Sonra
Baslayarak
2: Ayrilmig
A1.01 Baglangi¢ Frekansi 0.00~60.00Hz 0.01Hz 0.00Hz | o 0~6000
A1.02 Baslangis Frekansinda 0.00~10.00s 0.01s 0.00s o 0~1000
Tutma Siiresi




i(:)x;l;snyon Isim Agiklamalar Birim ll;ztgfia Degisim | Deger Araligi
A1.03 Baslarken DC Yiik 0.0%~100.0% Ayarlanan 0.1% 0.0% o 0~1000
Frenleme Akimi Siirticii Akim
Al1.04 Bagslarken DC Yiik 0.00 (Caligmaz) 0.01s 0.00s ) 0~3000
Frenleme Zamani 0.01~30.00s
A1.05 Durdurma Modu 0: Yavaslayarak Durma 1 0 x 0~2
1: Bosa Alip Durma
2: DC Yiik Freni ile
Yavaslayarak Durma
A1.06 Dururken DC Yiik 0.00~60.00Hz 0.01Hz 0.00Hz |o 0~6000
Frenleme ilk Frekanst
A1.07 Durmada Yiik Frenleme 0.00~10.00s 0.01s 0.00s o 0~1000
Bekleme Zamani
A1.08 Durmada DC Yiik 0.0%~100.0% Ayarlanan 0.1% 0.0% o 0~1000
Frenleme Akimi Siirticii Akimi
A1.09 Durmada DC Yiik 0.0 (Calismaz) 0.01s 0.00s ) 0~3000
Frenleme Zamani 0.01~30.00s
Al.10 Gii¢ Sorunun Sonrasinda | 0:Devre Dist 1 0 X 0~1
Yeniden Baglama 1:Etkin
Al.ll Glig Sorunundan Sonra 0.0~10.0s 0.1s 0.0s o 0~100
Yeniden Baslama I¢in
Gecikme Zaman1
Al.12 Ters Calisma Fonsiyonunu | 0: Devre Dis1 1 0 X 0~1
Engeleme 1: Etkin (Ters Yo6n Sinyali
Geldiginde 0 Frekans
Uygular)
Al.13 Diiz/Ters Caligmada 0.00~360.00s 0.01s 0.00s [} 0~36000
Gecikme Zaman1
Al.14 Diiz/Ters Caligmada 0: OHz’e Gegildiginde 1 0 X 0~1
Anahtarlama Anahtarla
Modu(Ayrilmis) 1: Caligma Frekansma
Gegildiginde Anahtarla
Al.l5 Durus Algilama Frekans: | 0.00~150.00Hz 0.01Hz 0.10Hz | x 0~15000
Al.16~ | Ayrilmig
Grup A2: Frekans Ayarlari
A2.00 Yardimci Frekans: Segimi | 0: Yardimei Frekans Yok 1 0 ) 0~5
1: Analog Giris ile
5: PID Islem Cikigma Gére
A2.01 Ana ve Yardimei Frekans: | 0: + 1 0 o 0~3

Hesaplama

1: -




Fonksiyon
Kodu

fsim

Agiklamalar

Birim

Fabrika
Degeri

Degisim

Deger Aralig

2: Mak. (Ana Referans,
Yardimc1 Referans)
3: Min. (Ana Referans,
Yardimc1 Referans)

A2.02

UP/DN Orani

0.01~99.99Hz/s

0.01

1.00

o

1~9999

A2.03

UP/DN Ayarlama
Kontrolii

LED Ekran Birler Basamag:
0: Elektrik Kesintisinde
Referans Frekansini Kaydet
1: Elektrik Kesintisinde
Referans Frekansini
Kaydetme.

LED Ekran Onlar Basamagi:
0: Durmada Referans
Frekans: Tut

1: Durmada Referans
Frekansim Sil

LED Ekran Yiizler Basamagi:
0:UP/DN Tamalayici Siire
Gegerli

1:UP/DN Hiz Degeri

00

0~11H

A2.04

Jog Caligma Frekansi

0.10~50.00Hz

0.01Hz

5.00

10~5000

A2.05

Jog Caligma Siiresi

0.0~100.0s

0.1s

0.0

0~1000

A2.06

Gegis Frekansi 1

0.00~300.00Hz

0.01Hz

0.00

0~30000

A2.07

Gegis Frekansi 1 Aralig

0.00~30.00Hz

0.01Hz

0.00

0~3000

A2.08

Gegis Frekans: 2

0.00~300.00Hz

0.01Hz

0.00

0~30000

A2.09

Gegis Frekansi 2 Aralig

0.00~30.00Hz

0.01Hz

0.00

0~3000

A2.10

Gegis Frekansi 3

0.00~300.00Hz

0.01Hz

0.00

0~30000

A2.11

Gegis Frekansi 3 Aralig

0.00~30.00Hz

0.01Hz

0.00

x|x|[x[x|x]|x]o|o

0~3000

Grup A3:Ayar Egrisi

A3.00

Referans Frekans: Egri
Se¢imi

LED Ekran Birler Basamagt:
Analog Giris Egri Segimi

0: Egi 1

1: Egri2

2:Egri3

3:Egri4

1

3330

0~3333H

A3.01

Egri 1 Mak. Referansi

A3.03~110.00%

0.01%

100.00
%

0~11000
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A3.02 Egri 1’in Mak. Degerine | Referans Frekansi: 0.01% 100.00 |o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek 0.0~100.00%Fmax %
Deger Tork: 0.0~300.00%Te
A3.03 Egri 1 Min. Referansi 0.0%~A3.01 0.01% 0.00% o 0~11000
A3.04 Egri 1’in Min. Degerine A3.02 ile Aym 0.01% 0.00% |o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek
Deger
A3.05 Egri 2 Mak. Referansi A3.07~110.00% 0.01% 100.00 | o 0~11000
%
A3.06 Egri 2’in Mak. Degerine | A3.02 ile Ayni 0.01% 100.00 |o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek %
Deger
A3.07 Egri 2 Min. Referansi 0.0%~A3.05 0.01% 0.00% o 0~11000
A3.08 Egri 2’in Min. Degerine A3.02 ile Aym 0.01% 0.00% |o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek
Deger
A3.09 Egri 3 Mak. Referansi A3.11~110.00% 0.01% 100.00 | o 0~11000
%
A3.10 Egri 3’in Mak. Degerine | A3.02 ile Ayn1 0.01% 100.00 (o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek %
Deger
A3.11 Egri 3 Min. Referansi 0.0%~A3.09 0.01% 0.00% o 0~11000
A3.12 Egri 3’in Min. Degerine A3.02 ile Aym 0.01% 0.00% |o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek
Deger
A3.13 Egri 4 Mak. Referansi A3.15~110.00% 0.01% 100.00 | o 0~11000
%
A3.14 Egri 4’in Mak. Degerine | A3.02 ile Ayn1 0.01% 100.00 |o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek %
Deger
A3.15 Egri 4 Yiik Noktas1 2 A3.17~A3.13 0.01% 100.00 | o 0~11000
Referansi %
A3.16 Egri 4’in Min. Degerine A3.02 ile Aym 0.01% 100.00 |o 0~10000
Karsilik Gelen Gergek %
Deger
A3.17 Egri 4 Yiik Noktast 1 A3.19~A3.15 0.01% 0.00% o 0~11000

Referansi
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A3.18 Egri 4 Yiik Noktasi 1’in A3.02 ile Ayn1 0.01% 0.00% |o 0~10000
Min. Referansma Karsilik
Gelen Gergek Deger
A3.19 Egri 4 Min. Referansi 0.0%~A3.17 0.01% 0.00% o 0~11000
A3.20 Egri 4’in Min. A3.02 ile Ayn1 0.01% 0.00% |o 0~10000
Referansma Kargilik
Gelen Gergek Deger
Grup A4: Kalkig/Durug Parametreleri
A4.00 Kalkig/Durus Modu 0: Dogrusal Kalkig/Durus 1 0 X 0~1
1: S Egrisine Gore
A4.01 Kalkig Zamani 2 0.0~6000.0 0.1S 20.0S o 0~60000
A4.02 Durug Zamani 2 0.0~6000.0 0.1S 20.0S o 0~60000
A4.03 Kalkig Zamani 3 0.0~6000.0 0.1S 20.0S o 0~60000
A4.04 Durug Zamani 3 0.0~6000.0 0.1S 20.0S o 0~60000
A4.05 Kalkig Zamani 4 0.0~6000.0 0.18 20.0S o 0~60000
A4.06 Durus Zamani 4 0.0~6000.0 0.1S 20.0S o 0~60000
A4.07 S Egrisi Hizlanma 10.0%~50.0%(Kalkis 0.1% 20.0% |o 100~500
Baslangis Zaman1 Zamant)
A4.07+ A4.08<90%
A4.08 S Egrisi Hizlanma Bitig 10.0%~70.0%(Kalkis 0.1% 20.0% |o 100~800
Zamani Zamant)
A4.07+ A4.08<90%
A4.09 S Egrisi Yavaslama 10.0%~50.0%(Durus Zamani) | 0.1% 20.0% ) 100~500
Baglangis Zamani A4.09+ A4.10<90%
A4.10 S Egrisi Yavaslama Bitis 10.0%~70.0%(Durus Zamani) | 0.1% 20.0% o 100~800
Zamani A4.09+ A4.10<90%
A4.11 Hizli Baglama-Durma 0: Devre Dis1 1 2 X 0~3
Segmi 1: Hizli Baglama,Normal
Durma
2: Normal Baglama,Hizli
Durma
3: Hizli Baglama,Hizli Durma
A4.12 ACR-P Baglamasi 0.1~200.0 0.1 20.0 o 1~2000
A4.13 ACR-I Baglamas! 0.000~10.000S 0.0018 0.200s |[o 0~10000
A4.14 AVR-P Baglamas1 0.1~200.0 0.1 20.0 o 1~2000
A4.15 AVR-I Baglamasi 0.000~10.000S 0.0018 0.200s |[o 0~10000
A4.16 ACR-P Durmasi 0.1~200.0 0.1 20.0 o 1~2000
A4.17 ACR-I Durmasi 0.000~10.000S 0.001S 0.200s |[o 0~10000
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A4.18 AVR-P Durmast 0.1~200.0 0.1 20.0 o 1~2000
A4.19 AVR-1 Durmasi 0.000~10.0008 0.001s 0.200s | o 0~10000
A4.20 Over_Commtatation Stop | 0: Devre Dis1 1 0 X 0~1
1: Etkin
A4.21 Kalkig/Durug Zaman 0:Kalkig/Durus Zaman x 1 1 0 X 0~1
Katsay1s1 1: Kalkig/Durug Zamani x 0.1
A4.22 Kalkig/Durug Zamani 1/2 | Cikis Frekansi A4.11°de 0.01Hz 0.00Hz |x 0~30000
Anahtar Frek. Belirtilenden Az Oldugunda
0.00~300.00Hz Arahginda
Kalkig/Durug Zamani 2’i Se¢
A4.23~A | Ayrilmg Ayrilmg 1 0 o 0~65535
4.40
Grup A5: Ayrlmus
Grup A6: Kontrol Terminalleri Parametreleri
A6.00~A | Cok Fonksiyonlu 0: Eylem Yok1: fleri 1 0 X 0~54
6.03 Terminal X1~X4 2: Geri

3: Tleri Jog Islemi

4: Geri Jog Islemi
5:3-Kablolu Caligma
Kontrolii

6: Harici RESET Sinyali
Girisi

7: Harici Sifirlama Sinyali
Girisi

8: Harici Kesme Sinyali Girisi
9: Siiriicii Caligmasimni
Engelleme

10: Harici Durma Komutu
11: DC Yiik Frenleme
Komutu

12: Coast to stop

13: Frekans Artirma (UP)
14: Frekans Diisiirme (DN)
15: Panel Kontrole Geg

16: Terminal Kontrole Geg
17: Haberlesme Kontrol
Moduna Geg

18: Analog Giris Uzerinden

Ana Referans Frekansi




Fonksiyon
Kodu

fsim

Agiklamalar

Birim

Fabrika
Degeri

Degisim

Deger Aralig

27: Onceden Ayrilmis Frekans
1

28: Onceden Ayrilmis Frekans
2

29: Onceden Ayrilmis Frekans
3

30: Onceden Ayrilmis Frekans
4

31: Kalkig/Durus Zamani 1
32: Kalkig/Durus Zamani 2
33: Coklu Kapali Cevrim
Referans Segimi 1

34: Coklu Kapali Cevrim
Referans Segimi 2

35: Coklu Kapali Cevrim
Referans Segimi 3

36: Coklu Kapali Cevrim
Referans Se¢imi 4

37: Tleri Hareketi Yasakla

38: Geri Hareketi Yasakla

39: Kalkig/Durusu Yasakla
40: Kapali Cevrim Calismay1
Yasakla

42: Dijital Ayarda Ana
Frekansa Geg

43: PLC pause

44: PLC prohibit

45: PLC stop memory clear
46: Swing input

47: Swing reset
48~49:Ayrilmis

50: Zamanlayici 1 Bagla

51: Zamanlayic1 2 Basla

53: Sayic1 Girisi

54: Sayiciy: Sil

Others: Ayrilng

A6.04
A6.05

Ayrilmis

A6.08

Terminal Filtre Siiresi

0~500ms

0~500
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A6.09 Terminal Kontrol Modu 0:2- Kablolu Caligma Modu 1 | 1 0 X 0~3
Se¢imi 1:2- Kablolu Caligma Modu 2
2:3- Kablolu Caligma Modu 1
3:3- Kablolu Caligma Modu 2
A6.10 Ayrilmg
A6.11
A6.12
A6.13 Input terminal’s positive Binary setting 1 00 o 0~FFH
and negative logic 0: Positive logic: Terminal Xi
is enabled if it is connected to
corresponding common
terminal, and disabled if it is
disconnected.
1: Negative logic: Terminal
Xi is disabled if it is
connected to corresponding
common terminal, and
enabled is it is disconnected.
Unit’s place of
LED:BITO~BIT3: X1~X4
A6.14 Ayrilmis 1 0 x 0~50
A6.15
A6.16 R1 Rélesi igin Cikis 0: Calistyor Sinyali(RUN) 1 15 X 0~50

Fonksiyonlar1 Segimi

1: Frekansa Ulastt
Sinyali(FAR)

2: frequency detection
threshold

(FDTI)

3: frequency detection
threshold

(FDT2)

4: Asin Yiik Sinyali(OL)

5: Diisiik Voltaj Sinyali(LU)
6: Harici Hata Sinyali(EXT)
7: Frekans Ust Limit(FHL)
8: Frekans Alt Limit(FLL)
9: Sifir-Hiz Calisma

10: Ayrilmug

11: Ayrilmug




Fonksiyon
Kodu

fsim

Agiklamalar

Birim

Fabrika
Degeri

Degisim

Deger Aralig

12: PLC Calisan Adim
Tamamlandi Sinyali

13: PLC Calisan Dongii
Tamamland: Sinyali

14: Swing limit

15: Siiriicii Hazir (RDY)

16: Siiriicii Hata

17: Switching signal of host
19: Tork Simirlayict

20: Siiriicii fleri/Geri
Calistyor

21: Zamanlayici 1’e Ulagildi
22: Zamanlayici 2’ Ulagildi
23: Hedef Sayiciya Ulasildi
24: Sayic1 Yar1 Degerine
Ulasild1

Digerleri: Ayrilmig

A6.18

Output terminal’s positive
and negative logic

Binary setting:
0: Terminal is enabled if it is
connected to

correspond common terminal,

and disabled if it is
disconnected.

1: Terminal is disabled if it is
connected to
corresponding common
terminal, and

enable if it is disconnected.
Unit’s place of LED:
BIT2: R1

Ten’s place of LED:
Ayrilmig

0~1FH

A6.19

Varis Sinyalinin Frekans:
(FAR)

0.00~300.00Hz

0.01Hz

2.50Hz

0~30000

A6.20

FDT1 Seviyesi

0.00~300.00Hz

0.01Hz

50.00Hz

0~30000

A6.21

FDT1 Gecikmesi

0.00~300.00Hz

0.01Hz

1.00Hz

0~30000

A6.22

FDT2 Seviyesi

0.00~300.00Hz

0.01Hz

25.00Hz

0~30000

A6.23

FDT2 Gecikmesi

0.00~300.00Hz

0.01Hz

1.00Hz

0~30000

A6.24

Sanal Terminal Ayarlar

ikili Kodlama

00

o|o|o|o|o

0~FFH




Fonksiyon
Kodu

fsim

Agiklamalar

Birim

Fabrika
Degeri

Degisim

Deger Aralig

0: Devre Dis1

1: Etkin

LED Ekran Birler
Basamag:

BITO~BIT3: X1~X4

LED Ekran Onlar Basamagi:
Ayrilmig

A6.28~A
6.43

Ayrilmisg

A6.44

Zamanlayici 1 Ayarlanan
Deger

0.0~10.0s

0.1s

0.0

1~100

A6.45

Zamanlayici 2 Ayarlanan
Deger

0~100s

1~100

A6.46

Sayict Hedef Deger

0~65535

100

0~65535

A6.47

Sayici1 Yar1 Deger

0~65535

50

0~65535

A6.48~A
6.60

Ayrilmis

Ayrilmis

50

0~65535

Grup A8: Hata Parametreleri

A8.00

Role Koruma Siniflar

Unit’s place of LED:
Action selection for under-
voltage fault indication.
0:Disablel: Enable

Ten’s place of LED:
Action selection for auto reset
interval fault indication.
0:Disablel: Enable
Hundred’s place of LED:
Selection for fault locked
function.

0:Disablel: Enable
Thousand’s place of LED:
Ayrilmig

1

0000

0~1111H

A8.01

Fault masking
selection 1

Unit’s place of LED:
Communication fault masking
selection

Ten’s place of LED:

Relay faultmasking selection
Hundred’s place of LED:

2000

0~2222H




Fonksiyon
Kodu

fsim

Agiklamalar

Birim

Fabrika
Degeri

Degisim

Deger Aralig

EEPROMfault masking
selection

Thousand’s place of LED:
Ayrilmisg

0:Disable.Stop when fault
happen

1:Disable.Continue operating
when fault happen

2:Enable

A8.02

Fault masking
selection 2

Unit’s place of LED:
Open phase fault masking
selection for input

Ten’s place of LED:

Open phase fault masking
selection for output

00

0~22H

A8.03

Motor overload
protection mode
selection

0: Disabled

1:Common mode (with low
speed compensation)

2: Variable frequency motor
(without low speed
compensation)

A8.04

Auto reset times

0: No function

1~100: Auto reset times
Note: The IGBT protection
(E010) and external
equipment fault (E015)
cannot be reset automatically.

0~100

A8.05

Reset interval

2.0~20.0s/time

0.1s

5.0s

20~200

A8.06

Fault locking

function selection.

0:Disable.
1: Enable.

X

0~1

Group b0:Motor Parametreleri

b0.00

Belirlenmis Giig

0.4~999 9KW

0.1

4~9999

b0.01

Belirlenmis Voltaj

0~ Siiriiciide Belirlenmis
Voltaj

1

0~999

b0.02

Belirlenmis Akim

0.1~999.9A

0.1A

Siirticii
Modelin
¢ Bagh

1~9999
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b0.03 Belirlenmis Frekans 1.00~1000.00Hz 0.01Hz Siiriicit X 100~30000
Modelin
¢ Bagh
b0.04 Motor Kutup Adedi 2~24 1 4 2~24
b0.05 Belirlenmis Hiz 0~60000RPM IRPM 1440RP | x 0~60000
M
b0.06 Stator Direnci %R 1 0.00%~50.00% 0.01% Siiriicii | X 0~5000
Modelin
¢ Bagh
b0.07 Sizma Indiiktanst %XI 0.00%~50.00% 0.01% Siiriicii | ¥ 0~5000
Modelin
¢ Bagh
b0.08 Rotor Direnci 0.00%~50.00% 0.01% Siiriicii | ¥ 0~5000
%R2 Modelin
¢ Bagh
b0.09 Uyarict Indiiktans %Xm 0.0%~2000.0% 0.1% Stiriicii x 0~20000
Modelin
¢ Bagh
b0.10 GC Yiikii Olmaksizin 0.1~999.9A 0.1A Siiriicii | ¥ 1~9999
Akim Modelin
¢ Bagh
b0.11 Auto-tuning 0: Auto-tuning is disabled 1 0 X 0~3
1: Stationary auto-tuning
(Start auto-tuning to a
standstill motor)
2: Rotating auto-tuning
b0.12 Motor’s overload 20.0%~110.0% 0.1% 100.0% | x 200~1100
protection coefficient
b0.13 Oscillation inhibition 0~255 1 10 o 0~255
coefficient
Grup b1:V/F Parametreleri
b1.00 V/F Egrisi Ayari 0: V/F kullanic tarafindan 1 0 X 0~3
tanimlanir.
1: 2-diizen egrisi
2: 1.7-diizen egrisi
3:1.2-diizen egrisi
bl1.01 V/F Frekans Degeri F3 B1.03~A0.08 0.01Hz 0.00Hz | x 0~30000
b1.02 V/F Voltaj Degeri V3 B1.04~100.0% 0.1% 0.0% x 0~1000
b1.03 V/F Frekans Degeri F2 B1.05 ~B1.01 0.01Hz 0.00Hz | x 0~30000
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b1.04 V/F Voltaj Degeri V2 B1.06~B1.02 0.1% 0.0% X 0~1000
b1.05 V/F Frekans Degeri F1 0.00~B1.03 0.01Hz 0.00Hz | x 0~30000
b1.06 V/F Voltaj Degeri V1 0~B1.04 0.1% 0.0% X 0~1000
b1.07 Manuel Tork Arttirma 0.0%~50.0%(A0.12"deki 0.1% 10.0% o 0~500
Kesme Noktast degerin)
b1.08 AVR Fonksiyonu 0: Pasit 1 2 X 0~2
1: Herzaman Aktif
2: Yavaglama Siirecinde Pasif
b1.09 VF Cikis Voltaji Se¢imi 0: Fonksiyon Yok 1 0 X 0~3
1: Analog Giris
bl.10 VF Cikis Voltaji Offset 0: Fonksiyon Yok 1 0 X 0~3
Se¢imi 1: Analog Girig
Grup b2:Geligmis Parametreler
b2.00 Carrier wave frequency 2.0~6..0KHz 0.1 6.0 o 20~150
b2.01 Auto adjusting of CWF 0: Disable 1 1 o 0~1
1: Enable
b2.02 Voltage adjustment Unit’s place of LED: 1 001 X 0~111H
selection Over-voltage at stall Selection
0: Disable(When install brake
resistor)
1: Enable
Ten’s place of LED:
Not stop when instantaneous
stop function selection
0: Disable
1: Enable(Low voltage
compensation)
Hundred’s place of LED:
Overmodulation selection
0: Disablel: Enable
b2.03 Overvoltage point at stall | 120.0%~150.0%Udce 0.1% 140.0% | x 1200~1500
b2.04 Droop control 0: Disable, 0.01~10.00Hz 0.01 0.00Hz |o 0~1000
b2.05 Auto current limiting 20.0%~200.0%le 0.1% 150.0% | x 200~2000
threshold
b2.06 Frequency decrease 0.00~99.99Hz/s 0.01Hz/S 10.00 ) 0~9999
rate when current limiting Hz/s
b2.07 Auto current limiting 0:Invalid at constant speed 1 1 X 0~1

selection

1:Valid at constant speed
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Note: It is valid all the time at
Acc/Dec
b2.08 Gain of Slip compensation | 0.0~300.0% 0.1% 100.0% | o 0~3000
b2.09 Slip compensation limit 0.0~250.0% 0.1% 200.0% | o 0~2500
b2.10 Slip compensation time 0.1~25.0s 0.1s 2.0s o 0~250
constant
b2.11 auto energy-saving 0: Disable 1 0 X 0~1
function 1: Enable
b2.12 Frequency decrease 0.00~99.99Hz/s 0.01Hz/S 10.00 o 0~9999
rate at voltage Hz/s
compensation
b2.13 Zero-frequency 0.00~300.00Hz 0.01Hz 0.50Hz | o 0~30000
operation
threshold
b2.14 Zero-frequency 0.00~300.00Hz 0.01Hz 0.00Hz |o 0~30000
Hysteresis (Ayrilmis)
b2.15 Fan control 0: Auto operation mode 1 0 X 0~1
1: Fan operate continuously
when power is on
Note: 1.Continue to operate
for 3 minutes
Grup b3:Haberlesme Parametreleri
b3.00 Haberlesme Ayarlar LED Ekran Birler Basamagi: | 1 001 X 0~155H

Haberlesme Hizi Se¢imi

0: 4800BPS

1: 9600BPS

2: 19200BPS

LED Ekran Onlar Basamagi:
Veri Formati

0:1-8-2-N format,RTU
1:1-8-1-E format,RTU
2:1-8-1-0 format, RTU
LED Ekran Yiizler Basamag::
Baglant: Sekli

0:Kablo Uzerinden Direkt
Baglant1 (RS232/485)

1: MODEM (RS232)
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b3.01 Istasyon Numarast 0~127, 0 is the broadcasting 1 5 X 0~127
address
b3.02 Haberlesme Durum 0.0~1000.0S 0.1 0.0S x 0~10000
Degerlendirme Zaman
Esigi
b3.03 Delay for responding to 0~1000mS 1 SmS X 0~1000
control PC
Grup b4:Tus Takimu Parametreleri
b4.00 Tus Kilidi Fonksiyon 0: Paneldeki tuslar 1 0 o 0~4
Se¢imi kilitlenmemistir ve hepsi
kullanilabilir.
1Paneldeki tuslar
kilitlenmistir ve hig biri
kullanilamaz.
2: Coklu fonksiyon tusu hari¢
tiim tuslar kullanilamaz.
3: SHIFT tusu hari¢ tim
tuslar kullanilamaz.
4: RUN ve STOP tuslar1 hari¢
tiim tuslar kullanilamaz.
b4.01 Coklu Fonksiyon Tusu Ayrilmisg 1 4 o 0~5
Tanimlama
b4.02 Parametre Korumasi 0: Tiim parametreler 1 1 o 0~2
degistirilebilir;
1: Sadece A0.03 ve b4.02
degistirilebilir;
2: Sadece b4.02
degistirilebilir.
b4.03 Parametre Sifirlama 0: Islem Yok 1 0 X 0~2
1: Hafizadaki Hata Bilgilerini
Sil
2: Fabrika Ayarlarina Al
b4.04 Parametre Kopyalama 0: fslem Yok 1 0 X 0~3

1: Parametreleri indir
2: Parametreleri Yiikle
3: Parametreleri Yiikle
(Siirticti modeli ile ilgili
parametreler harig)




i(:)x;]‘:swon Isim Agiklamalar Birim ll;zbgre]fia Degisim | Deger Araligi
Not: Siiriiciiniin parametreleri
indirilip yiiklenemez

b4.05 Ekran Parametreleri Binary setting: 1 1007H (o 0~7FFFH

Se¢imi

BIT1:Operating

0: No display1: Display
Unit’s place of LED:

BITO: Output frequency(No
display at stop.Display power
frequency at energy feedback
mode)

BIT1:Setting frequency
(Flicking.No display at energy
feedback mode)
BIT2:Output current(No
display

at stop.Display power
frequency

at energy feedback mode)
BIT3:Output voltage(No
display at stop.Display power
frequency at energy feedback
mode)

Ten’s place of LED:

BITO: Al

BIT3: DI terminal status
Hundred’s place of LED:
BIT0:Output power(No
display

at stop and energy feedback
mode)

BIT1:Output torque(No
display

at stop and energy feedback
mode)

BIT2:Analog close-loop
feedback

(%)(No display at feedback
mode)

BIT3:Analog close-loop
setting
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(%)(Flicking, no display at
feedback mode)
Thousand’s place of LED:
BITO:Bus voltage
BIT1:Speed(R/MIN)(No
display at feedback mode)
BIT2:Setting speed(R/MIN)
(Flicking, no display at
feedback mode)
Note: If all the BITs are 0,the
drive will display setting
frequency at stop,display
output frequency at operating
and display bus voltage at
energy feedback mode.
B4.06 Dogrusal Hiz Oran1 0.00~99.99 0.01 1.00 o 0~9999
B4.07 Hiz Orani 0.000~30.000 0.001 1.000 o 0~30000
B4.08~B | Ayrilmus Ayrilmg 1 0 o 0~65535
4.09
B4.10 Miisteri Parametrelerinin | 0~65535 1 0 X 0~65535
Yiiklenmesi 0:Gegerli Degil
B4.11~B | Ayrilmig Aynilmig 1 0 o 0~65535
4.15
Group C0:Multi-section parameters
C0.00~ | Multi-speed from 1~15 Lower limit of frequency~ 0.01Hz ‘ 5.00Hz |o ‘ 0~30000
C0.14 upper limit of frequency
Group Cl:Process PID parameters
C1.00 Kapali Cevrim Kontrol 0: Pasif 1: Aktif 1 0 X 0~1
Fonk.
C1.01 Referans Kanal Segimi 0: Dijital Giris 1 1 o 0~3
1: Analog Giris
C1.02 Geri Bildirim Kanal 0: Analog Giris 1 0 o 0
Se¢imi
C1.03 Dijital Ayar Referansi -10.00V~10.00V. 0.01 0.00 o 0~2000
C1.05 Minimum Referans 0.0%~(C1.07)(Ratio of Min 0.1% 0.0% o 0~1000
reference to base value
ofl0V/20mA))
C1.06 Feedback value 0.0~100.0% 0.1% 0.0% o 0~1000
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corresponding to the Min | (Ratio of Min reference to
reference base value of 10V/20mA)
C1.07 Maksimum Referans (C1.05)~100.0%(Ratio of 0.1% 100.0% | o 0~1000
Max reference to base value
of 10V/20mA)
C1.08 Feedback value 0.0~100%(Ratio of Max 0.1% 100.0% | o 0~1000
corresponding to the Max | reference to base value of
reference 10V/20mA)
C1.09 Oransal Kazang KP 0.000~10.000 0.001 2.000 o 0~10000
CI1.10 Integral Kazang Ki 0.000~10.000 0.001 0.100 o 0~10000
CI.11 Diferansiyel Kazang Kd 0.000~10.000 0.001 0.100 o 0~10000
ClL.12 Ornekleme Cevrimi T 0.01~50.00s 0.01s 0.50s o 1~5000
CIL.13 Cikis Filtresi 0.01~10.00s 0.01s 0.05 o 1~1000
Cl.14 Hata Limiti 0.0~20.0%(Corresponding to | 0.1% 2.0% o 0~200
close-loop reference)
Cl1.15 Close-loop regulation 0: Positive 1 0 x 0~1
characteristic 1: Negative
Cl.16 Integral regulation 0: Stop integral regulation 1 0 X 0~1
selection when the frequency reaches
the upper and lower limits
1: Continue the integral
regulation when the frequency
reaches the upper and lower
limits
C1.17 Preset close-loop 0.00~300.00Hz 0.01Hz 0.00Hz |o 0~30000
frequency
CI.18 Holding time of 0.0~3600.0S 0.1S 0.0S x 0~36000
preset close-loop
frequency
CIL.19~ Preset close-loop -10.00V ~10.00V 0.01V 0.00V o 0~2000
C1.33 reference 1~15
Cl1.34 Close-loop output reversal | 0: The close-loop output is 1 0 o 0~1

selection

negative,

the drive will operate at zero
frequency.

1: The close-loop output is
negativeand the drive operate
reverse.
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Birim

Fabrika
Degeri
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C1.35

Sleep function selection

0: Disable
1: Enable.

0

o

0~1

C1.36

Sleep level

0.0~100.0%

0.1%

50.0%

0~1000

C1.37

Sleep latency

0.0~6000.0s

0.1s

30.0s

0~60000

C1.38

Wake-up level

0.0~100.0%

0.1%

50.0%

0~1000

C2: Basit PLC

C2.00

Basit PLC Calisma Modu
Segimi

Unit’s place of LED:

PLC operation mode

0: No function

1: Stop after single cycle

2: Keep final states after

single cycle

3: Continuous cycle

Ten’s place of LED:

Start mode

0: Start from first step

1: Start from the step before
stop (or alarm).

2: Start from the step and

frequency before stop(or

alarm)

Hundred’s place of LED:

Storage after power off

0: Disable

1: Save the segment
frequency when power off

Thousand’s place of LED:

Time unit selector for each

step

0: Second1: Minute

0000

0~1123H

C2.01

Step 1 setting

Unit’s of LED:

0:Multiple frequency
N(N:corresponding to current
step)

1: Defined by A0.02

2: Multiple closed-loop
reference N(N:corresponding
to current step)

3: Defined by C1.01

000

0~323H




Fonksiyon
Kodu

fsim

Agiklamalar

Birim

Fabrika
Degeri

Degisim

Deger Aralig

Ten’s place of LED:

0: Forward1: Reverse

2: Defined by operation
command

Hundred’s place of LED:
0: Acc/Dec time 1

1: Acc/Dec time 2

2: Acc/Dec time 3

3: Acc/Dec time 4

C2.02

Step 1 operating time

0.0~6500.0

0.1

20.0

0~65000

C2.03~C
2.30

Step N setting and
Step N operating time

Step N setting is same as
C2.01

Step N operating time same as
C2.02

0.1

000
20.0

0~323H
0~65000

Group C3: Swing parameters

C3.00

Swing function selector

0: Disable
1: Enable

1

0~1

C3.01

Swing Operation mode

Unit’s place of LED: Startup

method

0: Auto model: By terminal

Ten’s place of LED: Swing

control

0: Reference centre frequency

1: Reference max. frequency

Hundred’s place of LED:

Swing states storage

0: Save after stop

1: Not save after stop

Thousand’s place of LED:
Swing states

storage after power failure

0: Save 1: Not save

0000

0~1111H

C3.02

Preset swing frequency

0.00Hz~Max. frequency

0.01Hz

0.00Hz

0~100000

C3.03

Waiting time for preset
swing frequency

0.0~3600.0s

0.1s

0.0s

o

0~36000

C3.04

Swing amplitude

0.0%~50.0%

0.1%

0.0%

0~500

C3.05

Jump frequency

0.0%~50.0%

0.1%

0.0%

0~500

C3.06

Swing cycle

0.1~999.9s

0.1s

10.0s

1~9999

C3.07

Triangle wave rising time

0.0%~100.0%(Swing cycle)

0.1%

50.0%

o [o)o o

0~1000
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Grup d0:Durum Gostergesi
d0.00 Ana Referans Frekansi -300.00~300.00Hz 0.01Hz 0.00 * 0~60000
d0.01 Yardimc1 Referans -300.00~300.00Hz 0.01Hz 0.00 * 0~60000
Frekansi
d0.02 Ayarlanmig Frekans -300.00~300.00Hz 0.01Hz 0.00 * 0~60000
d0.03 Hizlanma/Yavaslanma -300.00~300.00Hz 0.01Hz 0.00 * 0~60000
Oncesi Frekans
d0.04 Cikis Frekansi -300.00~300.00Hz 0.01Hz 0.00 * 0~60000
d0.05 Cikis Voltajt 0~480V. 1V 0 * 0~480
d0.06 Cikis Akimi 0.0~3le 0.1A 0.0 * 0~65535
d0.07 Tork Akimi -300.0~+300.0% 0.1% 0.0% * 0~6000
d0.08 Manyetik Ak1 Akim 0~+100.0% 0.1% 0.0% * 0~1000
d0.09 Motor Giicii 0.0~200.0% (Corresponding | 0.1% 0.0% * 0~2000
to the motor’s rated power)
do0.10 Tahmini Motor Frekanst -300.00~300.00Hz 0.01 0.00 * 0~60000
d0.11 Motorun Gergek Frekanst | -300.00~300.00Hz 0.01 0.00 * 0~60000
do.12 Ana Besleme Voltaji 0~800V 1V 0 * 0~800
d0.13 Siirticti Caligma Durumu 0~FFFH 1 0 * 0~FFFFH
bit0: Calig/Dur
bitl: Geri/lleri
bit2: Sifir Frekansta Calisma
bit3: Hizlantyor
bit4: Yavasliyor
bit5: Sabit Hizda Calisma
bit6: Pre-commutation
bit7: Otomatik Tanitma
bit8: Asirt Akim Sinirlama
bit9: DC Asir1 Voltaj
Smirlama
bit10: Tork Sinirlama
bit11: Hiz Smirlama
bit12: Siiriicii Hatast
bit13: Hiz Kontrol
bit14: Tork Kontrol
d0.14 Girig Terminali Durumu 0~FFH, 0: Pasif; 1: Aktif 1 00 * 0~FFH
do0.15 Cikig Terminali Durumu 0~1FH, 0: Pasif; 1: Aktif 1 0 * 0~1FH
d0.16 Analog Giris -10.00~10.00V 0.01V 0.00 * 0~2000
do.19 Ayarlama Sonrasi Analog | -100.00%~110.00% 0.01% 0.00 * 0~20000
Giris Yiizdesi
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d0.24 Kapali1 Dongii Calisma -100.0~100.0% (Tam Aralik 0.1% 0.0% * 0~2000
Referansi Orani)
d0.25 Kapali1 Dongii Calisma -100.0~100.0% (Tam Aralik 0.1% 0.05% * 0~2000
Geri Bildirimi Orani)
d0.26 Kapali1 Dongii Calisma -100.0~100.0% (Tam Aralik 0.1% 0.0% * 0~2000
Hatasi Orani)
d0.27 Kapali1 Dongii Calisma -100.0~100.0% (Tam Aralik 0.1% 0.0% * 0~2000
Orani)
do.28 Sogutucu 1 Sicaklig 0.0~150.0°C 0.1°C 0.0 * 0~1500
do0.29 Sogutucu 2 Sicaklig 0.0~150.0°C 0.1°C 0.0 * 0~1500
d0.30 Toplam iletim Zaman1 0~65535 Saat 1 Saat 0 * 0~65535
d0.31 Toplam Caligma Zamani 0~65535 Saat 1 Saat 0 * 0~65535
d0.32 Toplam Fan Caligma 0~ 65535 Saat 1 Saat 0 * 0~65535
Zamani
do.33 ASR Kontrolér Cikist -300.0~300.0% (Siiriiciiniin 0.1% 0.0% * 0~6000
Belirlenmis Torkuna
Kargiliktir)
d0.34~d0 | Ayrilmus Ayrilmg 1 0 * 0~65535
.56
Grup d1:Hata Kayd
d1.00 Hata Kayd: 1 0~55 1 0 * 0~50
d1.01 Son Hata Aninda Ana 0~999V v ov * 0~999
Voltaj
d1.02 Son Hata Aninda Mevcut | 0.0~999.9A 0.1A 0.0A * 0~9999
Akim
d1.03 Son Hata Aninda Caligma | 0.00Hz~300.00Hz 0.01Hz 0.00Hz |* 0~30000
Frekansi
d1.04 Son Hata Aninda Calisma | O~FFFFH 1 0000 * 0~FFFFH
Durumu
d1.05 Hata Kayd1 2 0~55 1 0 * 0~50
d1.06 Hata Kaydi 3 0~55 1 0 * 0~50
Grup d2:Uriin Kimlik Parametreleri
d2.00 Seri Numarast 0~FFFF 1 100 * 0~65535
d2.01 Yazilim Versiyonu 0.00~99.99 1 1.00 * 0~9999
d2.02 Ozel Uriin Versiyonu 0~9999 1 0 * 0~9999
d2.03 Belirlenmis Kapasite Cikis Giicii , 0~999.9KVA 0.1KVA Fabrika | * 0~9999
(Siirlicii Modeline Bagl) Ayari
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d2.04 Belirlenmis Voltaj 0~999V (Siiriicii Modeline v Fabrika | * 0~999
Bagly) Ayari
d2.05 Belirlenmis Akim 0~999.9A (Siiriicti Modeline | 0.1A Fabrika | * 0~9999
Bagly) Ayari
Grup UO:Fabrika Parametreleri
U0.00 Fabrika Sifresi Hkkk 1 Fabrika | — 0~FFFF
Not: Bu gruptaki diger Ayar
parametreler dogru sifreyi
girmeden goriilmez.
Grup P0:Fabrika Parametreleri
P0.00 Ayrilmg Ayrilmg 1 ‘ Fabrika | * ‘ 0~65535
Ayari
Not: o: Caligma sirasinda degistirilebilir;

x: Caligma sirasinda degistirilemez;

*: Actually detected and cannot be revised;

—: Varsayilan fabrika ayar1 ve degistirilemez;




