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MECHABAU® PROBUS® ROBOTICS

Basit anlatimla robotik nedir?

Robot, kiiguk eylemleri gergeklestirebilen bilgisayar programlari tarafindan calistirilan bir makine
olarak tanimlanabilir. Cesitli seyler yapmak igin programlanabilirler. Robotlari inceledigimiz alan
Robotik olarak bilinir. Cogunlukla robotlar, insanlar tarafindan yapilamayan ve kendini tekrarlayan
eylemleri veya tehlikeli igleri yapmak icin kullanilir.
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Hizli Baslangig¢ Kilavuzu

Montaj sirasinda gerekli olabilecek
tekniklerin bir listesi.
Teknik piktogramlarin agiklamalari.

’ Takim kullan
® Takim kullanma

¢ Sadece ellerinizi kullanin:
Doéndirme ya da montaji eliniz ile yapin.

Disuk sikilik: Az kuvvet uygulayarak
badlantiyr gevsek birakin,
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Orta sikilik: Orta kuvvet uygulayarak
ll badlantiyi tath-siki birakin.

I Yiksek sikilik: Yuksek kuvvet
II uygulayarak bagdlantiy! sabitleyin.

( Dondir/Cevir: Kilavuzda belirtilen

) sekilde gbrmek igin déndurin.
Esnek: Parca biikmeye ve egilmeye
elverislidir.

Esnek degil: Bikmeyin, katlamayin.
Bazi pargalar bikmeye ya da egilmeye
elverigsizdir.
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i Hafif siki donebilen: Baglantiyi tath-siki
hareket edebilecek sekilde birakin.

} Serbest: Baglantiyi serbest hareket
edebilecek sekilde birakin.

|‘ }l Bosluk/Aralik: iki parca arasinda bosluk
birakin.
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Tum LED'ler igin tekrarla
Repeat for all LED's
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Montaji bitirdiyseniz PROBUS Kullanim talimatlarina gidin.
If you have finished assembly, go to PROBUS Operating instructions.




